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产品型号: MC2K-72H120
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1  产品基本信息

1.1  命名说明

1.2  应用范围

1

注: 

① 额定功率测定条件，环温23℃ ± 5℃、自然冷却。 如为5.5 kW，则命名为6K, 如为15 kW则命名为15K。

② 最大相电流测定条件，环温23℃ ± 5℃、自然冷却。240 A表示产品的最大相电流能力240 A持续1分钟，此值可能随用户的

使用的电机及使用场景不同会有变化。

本产品规格书提供了深圳市好盈科技股份有限公司（简称好盈）电摩控制器的相

关技术信息——好盈电摩控制器功能安全描述、允许的工作条件、技术边界条

件、其他模块的接口技术条件及相关安装使用注意事项。

好盈电摩控制器只在本产品规格书所规定的条件下正常工作，好盈不对超出此产

品规格书范围之外的使用负责。好盈对由于设计、生产、运输的问题而导致控制

器失效负责，不对由于整车系统其他部件失效而引起的控制器失效负责。

建议客户在装配了好盈控制器的整车说明书中加以说明，注意如下安全事项:

1）确保整车工作时，其转把不会发出错误的调速信号。

MC 3K-72 G 240 G1-***

待定义的特殊含义，如客户编码、车型、灌胶否等

序号代码或版本号，G1第一代、G2第二代，以此类推

表示最大相电流 240 A （电控限制允许的最大相电流）

电机位置传感器类型：H：HALL、G：GMR、E：Encoder

电池额定电压：72 V (按每节电池3.6 V计算)

额定功率：能持续工作的功率，四舍五入，如3 kW则命名为3K

电机控制器简称



1.3  产品简介
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2）确保给控制器的电刹信号的可靠性。

3）确保机械刹车能提供足够的刹车力。

4）整车在重载工况下，控制器的表面温度升得很高，需告知用户在触摸温度很

高的控制器或其安装区域时，需事先进行防护，以免被烫伤。

5）控制器的工作电压超过了规定的36V安全电压，需告知用户不能直接接触控制

器的带电部分（接插件），以免触电。

本品采用32位ARM高速MCU为主控芯片，采用高可靠的汽车级软件架构及FOC 

矢量驱动算法，使得动力驱动顺滑噪音低且加速澎湃。深度调校的软件使得动力

整体高效率、长续航，且支持多种个性化驾驶体验的动力调校。具备电压，电

流，温度，短路，堵转等全方位保护和上电自检功能及IP67级三防等级确保动力

可靠运行。具备三档运行模式切换、EABS刹车、TCS、跛行、定速巡航、Boost

加速、辅助推车等功能，大大增强了驾驶体验及安全性。具有OTA升级，黑匣子

故障追溯，电机自学习，支持多元通讯接口及编码器种类，使得控制器具有良好

的兼容性及快速的故障分析解决能力。公司成立于2005年，深耕无人机等行业

20载，准航空级品控能力值得信赖。



1.4 外观尺寸

1.5 产品重量

3

控制器尺寸（180 * 86 * 47.5 ）mm。

控制器重量约为 500 g。



2 产品功能描述

2.1 整车功能
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序号 整车功能

无极调速

档位（三速）

P档

刹车

倒车

推车

边撑

巡航

坐垫

防盗

一键修复

TCS

驻坡

自学习

主动能量回收

通过检测转把输入（1.2 V - 3.8 V）的条件对整车进行无极调速

通过检测档位电平判断是否切换档位，三档位高、中、低可选

通过检测P档电平变化判断是否有效，无效时不能启动车辆

通过检测刹车电平变化判断是否启动该功能，刹车分高、低刹

通过组合键启动倒车模式

通过组合键启动推车模式

通过检测边撑电平启动该功能，边撑电平无效时车辆无法启动

通过组合键启动巡航模式，通过油门或刹车退出巡航模式

通过检测坐垫电平启动该功能

通过检测防盗器锁车信号，启动防盗模式，
静止过程，直接锁，骑行状态先停车再锁车

当发生转把、刹车故障时，通过组合键启动该功能

防止车轮打滑，提高车辆的稳定性和安全性

在半坡中停车，可通过组合键进入辅助驻车模式

控制器具有自学习功能，适配所工作电机参数

松开油门或者捏刹车，控制器进入制动馈电状态

功能说明

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

定义的整车基础功能如下表（整车功能可以依据客户需求进行相应地调整）。



2.2 安全保护功能
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序号

1

2

3

安全保护功能

过压保护

软欠压保护

欠压保护

过温保护

缺相保护

堵转保护

传感器故障

转把故障

起动锁止

控制器具有过热保护功能，防止因过热而损坏

支持整车零速状态的缺相检测

电机发生堵转，控制器会在 2 秒钟之内切断输出

检测到1个以上的电机位置信号失效，控制器会切断输出

电池电压过高，控制器会切断到电机的输出

电池电压低于软欠压阈值的时，电池限流开始下降，直至最小值

电池电压过低，控制器会切断到电机的输出

功能描述

本产品通过软件实现转把故障、刹车故障、位置传感器故障、过压故障、欠压故

障、过流故障、堵转故障、控制器过温故障、电机过温故障等检测。

过流保护
（电机相线短路）

调速把任何一根线的开路或任两根线之间的短路
控制器停止驱动电机

上电时转把已不在零位（＞1.2 V），控制器不能驱动电机
转把复位并重新拧转把方可正常起动电动车

4
控制器不会因为电机相线之间的短路而损坏

(注：短路保护只适用于电机任两相之间
以及某相与电源正极，不适用相线对地短路)

5

6

7

8

9

10



3 产品电气规范

3.1 控制器技术参数

母线最大电流

  相线最大电流（幅值）

额定母线电压

额定功率

峰值功率

满电压最大边界值

支持电机传感器

控制方式

通信方式

最大控制器效率

冷却方式

工作环境温度

湿度边界

防护等级

40 A

120 A

48 V、60 V、72 V

1.5 kW

2.5 kW 4 kW

见表1 控制器供电边界条件

H: HALL   G: GMR

有感FOC

CAN／RS485／UART／一线通／蓝牙

98%

自然风冷

-25℃ ~ 60℃

0% ~ 95% RH

IP67

MC2K-72H120

60 A

180 A

48 V、60 V、72 V

2 kW

MC2K-72H180
型号

参数项

6



3.2 工作边界

工作状态

正常工作

停止工作

供电电压（V)0 A B C D

电池电压 A B C D

35 V*48 V

48 V*60 V

58 V*

40 V*

53 V*

62 V*

56 V*

70 V*

84 V*

58 V*

72 V*

86 V*72 V

电池电压

欠压保护电压

过压保护电压

48 V

35 V*

58 V*

60 V

48 V*

72 V*

72 V

58 V*

86 V*
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表1 控制器供电边界条件（注：表中*的参数可能随客户的技术规格书而变化。）

表2 欠压／过压保护边界条件（注：表中*的参数可能随客户的技术规格书而变化。）



规格系列

MC2K-72H120

额定电流

峰值电流

边界描述性能参数

环温23℃ ± 5℃、自然冷却，母线电流25 A及相电流
40 A，持续运行30 min。

环温23℃ ± 5℃、自然冷却，母线电流35 A及相电流
60 A，持续运行30 min。

环温23℃ ± 5℃、自然冷却，母线电流40 A及相电流
120 A，持续运行1 min。

环温23℃ ± 5℃、自然冷却，母线电流60 A及相电流
180 A，持续运行1 min。

MC2K-72H180

额定电流

峰值电流

8

表3 额定电流 / 峰值电流边界条件（注：表中的参数可能随客户的技术规格书而

变化。）

图1  母线电流、相电流温度边界（注：图中的参数可能随客户的技术规格书而变

化。）

相电流&母线电流限额%

100%

30%

控制器温度（℃）0 90 110 120



3.3 电气安全

4 电气连接及接口定义

1

2

序号 试验项目

绝缘电阻试验

绝缘强度试验

正极输出端与电调功率部分输入输出相连接，负极与信

号输出端子或地（外壳）相连接。施加DC 500V，试验

历时 1 分钟。电调动力端子对信号端子及外壳之间绝缘

电阻均＞1 MΩ。试验结束后，控制器功能正常。

控制器被测电路的导线和保护接地电路之间施加

DC 1500V，试验历时 1 分钟。试验过程中，漏电流 

≤ 10 mA，且不得发生击穿或飞弧现象。试验结束后，

控制器功能正常。

试验条件 / 要求

9

控制器接线分两大类：控制线和功率线。

控制线通过控制线插头插到控制器的控制端口上，实现控制线的连接。

功率线通过接线端子接到控制器的功率端子上，实现电池对控制器的供电，以及

控制器对电机的功率控制。



4.1 电气结构框图
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控制端口型号：6-16-8PIN母座，适配的控制线插头型号分别是：浙江振特 

ZTA31006-6P-A、ZTA31006-8P-A、ZTA31006-16P-A。另外预留一个 

4PIN外部蓝牙端口（对应插头型号：ZTA31006-4P-A）、4PIN调试端口。

有两种端口定义，满足不同客户要求。

电池

电机

转把接口

整车接口

蓝牙接口

电机接口

4.2 控制端口针脚定义



端口一（HW9662 KZ1）：
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HALL 黄 HALL A

HALL 绿 HALL B

HALL 蓝 HALL C

地 地

电机温度

霍尔电源

TX／CANH／RS485A

防盗（锁电机）

语音 / 报警

GND

RX／CANL／RS485B

ACC

电池正-VBUS

轮动信号

通讯

输入

输出

地

通讯

电源

电源

输出

ACC

边撑

一线通

高刹

电压选择

P

转把信号

边撑电源

磁编PWM 

地

倒车

低刹 / 软硬启动／左转灯控制

档位-／尾灯控制

档位+／右转灯控制

转把GND

转把电源

电源

输入

输出

输入

输入

输入

输入

电源

输入

地

输入／输出

输入／输出

输入／输出

输入／输出

地

电源

输入

电源

脚位 脚位种类 脚位功能

5559-6P

5559-8P

1

2

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

7

8

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

5559-16P



12

端口二（HW9662 KZ3）：

5559-4P

1

2

3

4

1

2

3

4

5559-6P

1

2

3

4

5

6

1

2

3

4

5

6

7

8

5559-8P

脚位 脚位种类 脚位功能

通讯

输入

输出

地

通讯

电源

电源

输出

蓝牙电源

蓝牙RX

蓝牙TX

蓝牙GND

CLK

GND

DIO

3.3 V

电源

输入

地

HALL 蓝

HALL 绿

HALL 黄

输入

输入

输入

电源

电源

输入

输入

地

霍尔电源

电机温度

地

HALL C

HALL B

HALL A

磁编PWM

电压选择

边撑信号

转把电源

ACC

高刹

转把信号

地
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1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

5559-16P

5559-4P

1

2

3

4

1

2

3

4

输入

输入

输入

输出

输入

通讯

输出

输入

输入

输入

输入

输出

输入

电源

地

通讯

电源

通讯

通讯

地

烧录

地

烧录

电源

倒车

按键三速

T动力

语音／报警

巡航

RX／CANL／485B

轮动信号

防盗（锁电机）

P档

档位+

档位-

一线通

低刹

边撑电源

GND

TX／CANH／485A

蓝牙电源

蓝牙RX

蓝牙TX

蓝牙GND

CLK

GND

DIO

3.3 V



4.3 功率端子接线定义
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序号

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

端子接线

电源负极SC16-5端子

电源正极SC16-5端子

U相线SC16-5端子

V相线SC16-5端子

W相线SC16-5端子

接线端子固定螺丝

接线座硅胶盖

调试端子硅胶盖

铝底座

电容罩

灌封胶

数量

1

1

1

1

1

5

5

1

1

2

 

安装扭矩（N·m）／规格

3.5 ~ 4.5

3.5 ~ 4.5

3.5 ~ 4.5

3.5 ~ 4.5

3.5 ~ 4.5

三组合外六角内十字M5 * 12

硬度85A／V0防火

材质

35K碳钢／本色／8.8级

硅橡胶／60A

硅橡胶／60A

AL6063／本色

PC／V0防火

聚氨酯／黑色

功率线端子接线定义如下图所示：



5.2 产品环境适应性

5.1 环境温度范围

5 产品环境适应规范

工作环境温度范围：- 25℃ ~ 60℃

长期存储环境温度范围：- 10℃ ~ 40℃

存储环境适应温度范围：- 40℃ ~ 85℃

15

1

序号 试验项目

低温存储试验 控制器放置温控箱 - 40℃环境中24h，恢复常温后能正常工作。

2

3

高温存储试验

恒温恒湿试验

控制器放置温控箱85℃环境中48h，恢复常温后能正常工作。

40℃ ± 2℃、相对湿度 93 ± 5%、48h的恒定湿热，试验完成后恢
复到常温状态下外观无明显异常，控制器能正常工作，且各个功能
都正常。

扫频振动：频率10 ~ 25 Hz，振幅双振幅1.2 mm；频率25 ~ 500 Hz,
加速度30 m/s²。X、Y、Z共3个方向，每个方向振动时间：8h。
随机振动：X、Y、Z共3个方向，每个方向振动时间：8 h。随机振
动：每个轴向试验时间持续8 h，加速度均方根（r.m.s.）值为
27.8 m/s²，PDS与频率关系：

试验后外壳无变形、断裂（裂缝）等现象，无器件和固定螺钉无松
动，实验过程中和试验后控制器应能正常工作。

4 振动试验

试验条件 / 要求

频率 Hz PDS（m/s²）²／Hz

10

55

180

300

360

1000

20

6.5

0.25

0.25

0.14

0.14



6 产品安装

6.2 线束安装注意事项

6.1 控制器安装注意事项

16

1）安装区域应平整，不允许有异物，毛刺和焊接残渣等。

2）散热面需要有良好的空气流通，使控制器散热效果更好，能最大发挥控制器的工

作性能。

3）注意安装后的线材与车身是否出现干涉，避免线材磨损短路，导致功能异常。

4）控制器安装使用螺栓固定（建议用M6螺栓），锁付力矩3.5 N·m ~ 4.5 N·m。

5）连接器接插次数在控制器生命周期内需要小于20次,否则会增大接触电阻，进而导

致温升过高。

6）控制器功率端子采用螺栓固定，需要控制好力矩范围，确保端子锁紧，否则会导

致接触不良，引起发热。

7）控制器控制端子需要用力插入控制器插座，确保插到位，否则会松脱，接触不

良，导致功能异常。

1）线束上不同颜色的导线和防呆的接插件是用来防止接线错误，错误接线会导致控

制器不能正常工作。

2）高温线与其他非高温线束不能捆扎在一起，防止因为高温导致绝缘层损坏，从而

引起短路。

3）确保正确的电池连线，防止极性接反或者错误的把电池线连到了相线。

4）确保正确的电机连线，防止相线的短路或开路。

5）确保正确的控制器接线操作，相线和电源线需按照规定的接线方式连接，否则电

机不能正常工作甚至造成控制器损坏。

6）确保线束组装完成后，需安装控制器硅胶防尘塞。




