
深圳市好盈科技股份有限公司 • 广东省深圳市龙岗区宝龙街道宝龙社区诚信路8号亚森工业厂区4号厂房101-402 2026年02月03日

01 简介

02 注意事项

03 动力组成

04 动力套尺寸

CAUTIONS

ATTENTION

感谢您购买本产品！无刷动力系统功率强大，错误的使用可能导致

人身伤害和设备损坏，为此的我们强烈建议您在使用设备前仔细阅

读本说明书，并严格遵守规定的操作程序。我们不承担因使用本产

品或擅自对产品进行改造所引起的任何责任，包括但不限于对附带

损失或间接损失的赔偿责任。

此动力系统为工业级非载人航空器配件，如您有更专业的应用需

求，请联系我们。

X13 G2无刷动力系统是一款专为植保无人机设计，适配单轴额定27 kg负载的植保动力系统，单轴最大拉力60 kg，适配50 mm碳纤管机臂。整体防水等级IPX6，可在复杂

环境下使用；针对大载重植保无人机优化基于电机PMSM系统的FOC电调算法；此动力具有数字和模拟两种油门形式，两者可自由切换，互为冗余；系统具备上电自检，

上电电压异常保护，过流保护，堵转保护等保护功能；通讯协议为HWCAN与DroneCAN双协议（即Cyphal（UAVCAN）），兼容市面上大部分主流闭源和开源飞控，具

备实时数据传输；自带故障存储功能和日志，可记录故障数据；自带OTA升级，可从通过飞控给动力系统升级。

•使用时请远离人群，高压线，障碍物等，务必遵守当地法律法规及安全飞行规范使用。

•适配桨叶为针对平原应用的农业无人机设计，不适用于高原。正常作业海拔小于2000米，高于2000米需要更换相应高原桨叶或者降低飞行负载。夏季正午时分，天气

   炎热，请根据实际温度，适当降低飞行负载。

•标配桨叶材质为碳纤维增强尼龙复合材料，不适合共轴使用，请勿将此桨叶用于共轴。

•不要在极端天气飞行，如大风、大雨、下雪、大雾、雷电、沙尘暴、结冰等天气。

•请勿靠近高速旋转的螺旋桨和电机，防止被桨叶割伤。

•禁止在室内带桨叶旋转测试或飞行，室内测试需要将桨叶拆下。

•试用前请检查各部件是否完好，如有损坏及时联系售后更换。

•飞行前检查连接结构件螺钉是否松动，电机是否水平。必要时，可对电机安装座侧面预留的孔位进行铆钉固定。

•X13 G2动力系统连接管径为50mm的圆形管机臂。

•搭配推荐电池使用，请勿使用超标电池，低放电倍率的电池等不合适的电池。本产品可以在很大的电压范围内转动，推荐使用的电池为18S的锂离子聚合物电池，即电池

   电压使用范围是66.6~78.3 V间是最佳使用范围；若使用满电6S电池，电机会旋转，但是升力不能满足实际需求，仅建议作为不带桨调试。

•每次作业完成之后可用水对电机进行冲洗，注意保持电机干净清洁。

•数字油门需搭配飞控使用，即飞控拥有CAN油门输出。相关使用方法，请联系飞控厂家。

•勿对本产品进行私自改装（包括改装为共轴结构），因私自改装造成的损坏，厂家不承担任何责任。

•起飞前请确认单轴悬停拉力是否在额定负载范围内，若过负载使用会导致电机、电调的温度急速上升并可能导致坠机事故。

•禁止私自拆卸电调、电机，避免损坏电机或影响电调的防护能力。

•请使用原厂配件进行维修更换，若发现桨叶的叶片、桨夹损坏，请立刻进行更换。注意叶片唯一码需保证一致，若单片损坏需两片一起更换。其他部分损坏，请及时联系

   维修站技术支持人员或无人机厂家。

•当使用 CAN 数字油门时，建议将飞控怠速油门设置为 6%。

HW-SMC826DUL20260203
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D50尺寸图

 1
5
7
.4

 

 334.96 

 103 

 137 

 7
1
 

 9
0
.5

 

 以电机轴心为基准，电源线长度1420±20 

 以电机轴心为基准，4芯屏蔽线长度1170±20 
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D50用户安装示意图

05 动力安装

D50碳管加工示意图
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06 规格参数

07 拉力数据表

08 保护功能

•启动保护

   动力套上电后进入自检状态，成功则听见一串自检鸣叫音后方可正常运行，若自检不通过则无法驱动电机同时闪灯警示。

•堵转保护：

   当电调检测到电机发生堵转时，电机会尝试输出1s，如果期间持续堵转，电调会彻底关闭输出并不再尝试重启电机；此时需重新上电方可清除故障闪灯和恢复动力输出。

•过流保护：

   当瞬间电流异常并超过460 A时，持续约0.625 ms时，电调会关闭输出并一直尝试重启电机，若多次重启失败，重新上电后可恢复正常。

•油门信号丢失保护：

   当电调检测到油门遥控信号丢失0.3s以上触发油门信号丢失报警，丢失1s立即关闭输出，以免因螺旋桨继续高速转动而造成更大的损失。信号恢复后，电调也随即恢

   复相应的功率输出。

•启动延时保护：

   电机第一次启动时，约有3000 ms的延时，在此期间电机会以低转速甩开折叠桨，直至桨叶甩开，电机才能全速运转。在延时启动期间，无论给多少油门，电机的转

   速都不会改变。在搭配飞控使用的时候，需要对飞控的延时自动项做延时处理，不然会出现飞机弹射起飞的这种问题。如：开源Ardupilot，修改MOT_SPOOL_TIME，

   TKOFF_SLEW_TIME修改为2s；闭源飞控，请联系飞控厂家。

•过温警告：

   电机电调无温度保护，当电调温度大于110℃或电容温度超过100℃后，电调LED灯会闪烁（参考灯色状态说明）且CAN数据对外报过温警告，但是并不会停转或降

   低输出。当电机和电调持续过温，有烧毁的风险。

•刹车电压保护：

   电机电调在收油门过程中会产生反电动势，电调会做相应的逻辑处理，以免高压反电动势损坏内部元器件，反电动势限压阈值为86 V。

注：

    1、黄灰绿三色线为数据输出、固件升级（可对电调进行系统升级）和数字油门排线，使用CAN协议。黄灰绿，黄--GND,灰--CH,绿--CL。

    2、黑白线为PWM油门线，黑色为地线，白色为PWM信号线。油门线需插在飞控上相应的电机控制接口。

*以上数据为好盈实验室于室温 25℃、海平面高度，变化油门输入调节测得。电机外壳温度为1.2倍额定拉力下油门运行10分钟数据，仅供参考。

电 调

推荐锂电：18S（LiPo）

电压范围：25~80 V

持续电流：70 A（非密闭环境温度≤35/40℃）         

瞬时电流 ：200 A（非密闭环境温度≤35/40℃）

PWM固化油门：1050~1950 μs                          

PWM油门频率：50~500 Hz    

油门行程校准：不支持                                  

BEC：无

故障存储：支持

日志时间：默认2h（修改内部存储记录周期可实现    

              最大48h）

通讯协议：HWCAN + DroneCAN（即Cyphal

            （UAVCAN））

CAN电阻：无终端电阻

CAN默认波特率：500 kbps

CAN采样点：83.3%

线序：黑---GND，白---Signal，黄---GND，

         灰---CAN High，绿---CAN Low

电 机

定子尺寸：Φ138*H25 mm

电机尺寸：Φ147.9*H63 mm (风扇 Φ170 mm)

X13 G2

适配单轴负载：27 kg （海平面高度）

最大拉力：60 kg（海平面高度）

额定电压：18S-69 V

适配锂电池：18S（最高80 V）     

使用环境温度：-20~50 ℃

适用碳管：50 mm                         

总重量：4185 g*（含MFP 56x20桨叶）

防护等级：IPX6 

推荐拉力区间力效：8.6 g/W (MFP 56x20) / 

                           8.4 g/W (MFC 57x20)

油门源：PWM + CAN

额定输入功率：3160 W

额定输出功率：2700 W

额定电流 ：70 A               

调参功能：软件调参+遥控器调参

电源线：黑红10AWG -1355 mm

信号线：1120 mm   

KV值：45 KV

桨 叶

MFP 56x20（标配）

型号：MFP 56x20（折叠桨)

长度：1423 mm

重量（含桨夹）：811 g*

单片桨叶：293 g*

材质：碳纤维增强尼龙复合材料

MFC 57x20（选配）

型号：MFC 57x20（折叠桨）

长度：1447.85 mm

重量（含桨夹）：805 g*

单片桨叶：250 g*

材质：碳纤维复合材料

*注：存在误差，以实物为准。

69V+MFP 56x20拉力负载曲线图 69V+MFP 56x20锂离子聚合电池拉力数据表

Voltage(V) Propeller Throttle(%) Thrust(g) Current(A)
Power

 Input(W) Speed(RPM) Efficiency(g/W)
Motor 

Temperature(℃)

33%

35%

37%

39%

42%

45%

48%

51%

54%

57%

60%

63%

66%

69%

72%

75%

78%

81%

84%

87%

90%

100%

9552

10360

11559

12865

14968

17186

19476

21819

24212

26664

29192

31812

34542

37389

40351

43409

46519

49615

52597

55332

57643

60077

10.3

11.4

13.2

15.3

19.0

23.3

28.0

33.2

38.7

44.7

51.2

58.3

66.0

74.6

84.0

94.4

105.7

117.7

130.2

142.4

153.3

165.5

709.9

788.1

912.3

1058.0

1313.0

1606.2

1932.1

2287.4

2671.2

3085.1

3533.2

4021.2

4556.2

5145.6

5795.8

6511.1

7289.9

8121.9

8981.9

9824.6

10579.6

11418.8

994

1032

1086

1143

1231

1317

1402

1483

1562

1638

1714

1788

1862

1936

2010

2084

2157

2229

2297

2362

2417

2478

13.5

13.1

12.7

12.2

11.4

10.7

10.1

9.5

9.1

8.6

8.3

7.9

7.6

7.3

7.0

6.7

6.4

6.1

5.9

5.6

5.4

5.3

5.48

5.92

6.59

7.33

8.54

9.83

11.17

12.55

13.94

15.37

16.82

18.33

19.89

21.53

23.24

25.03

26.87

28.73

30.52

32.17

33.53

34.93

69V MFP 56x20 63℃

工作电压 螺旋桨 油门 拉力 电流 输入功率 转速 电机温度

Torque(N·m)

扭矩

570.2

639.8

749.2

877.1

1100.7

1355.9

1640.4

1948.4

2280.6

2635.5

3019.3

3431.3

3878.3

4364.2

4891.7

5461.9

6069.3

6704.8

7341.6

7955.5

8486.9

9064.4

Power 
Output(W)

输出功率力效

180

144

108

72

36

16

12.8

9.6

6.4

3.2
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69V+MFC 57x20拉力负载曲线图 69V+MFC 57x20锂离子聚合电池拉力数据表

Voltage(V) Propeller Throttle(%) Thrust(g) Current(A)
Power

 Input(W) Speed(RPM) Efficiency(g/W)
Motor

Temperature(℃)

33%

35%

37%

39%

42%

45%

48%

51%

54%

57%

60%

63%

66%

69%

72%

75%

78%

81%

84%

87%

90%

100%

9215

9915

11002

12223

14224

16348

18536

20759

23013

25309

27673

30134

32722

35460

38360

41414

44590

47825

51022

54039

56686

59937

9.8

10.9

12.6

14.6

18.1

22.1

26.5

31.3

36.4

42.0

48.0

54.6

61.9

70.0

79.0

89.0

99.9

111.7

124.2

136.8

148.6

164.3

677.1

750.6

869.0

1007.9

1249.6

1525.2

1829.4

2159.4

2514.8

2898.0

3314.0

3769.4

4272.4

4830.9

5451.9

6139.8

6894.7

7710.1

8568.9

9436.8

10253.0

11340.0

995

1031

1084

1142

1231

1319

1404

1485

1564

1639

1713

1787

1861

1935

2010

2084

2158

2229

2297

2361

2419

2494

13.6

13.2

12.7

12.1

11.4

10.7

10.1

9.6

9.2

8.7

8.4

8.0

7.7

7.3

7.0

6.7

6.5

6.2

6.0

5.7

5.5

5.3

5.20

5.60

6.22

6.92

8.07

9.30

10.56

11.84

13.14

14.47

15.83

17.24

18.73

20.31

21.98

23.74

25.58

27.47

29.34

31.11

32.67

34.59

69V MFC 57x20 /

工作电压 螺旋桨 油门 拉力 电流 输入功率 转速 电机温度

Torque(N·m)

扭矩

542.1

604.7

706.3

827.8

1040.6

1284.1

1552.5

1841.6

2152.5

2482.9

2839.1

3226.7

3650.3

4114.6

4625.6

5180.7

5780.6

6410.6

7056.2

7691.3

8275.6

9033.4

Power 
Output(W)

输出功率力效

61V+MFP 56x20拉力负载曲线图 61V+MFP 56x20锂离子聚合电池拉力数据表

Voltage(V) Propeller Throttle(%) Thrust(g) Current(A)
Power

 Input(W) Speed(RPM) Efficiency(g/W)
Motor

Temperature(℃)

33%

35%

37%

39%

42%

45%

48%

51%

54%

57%

60%

63%

66%

69%

72%

75%

78%

81%

84%

100%

10219

10998

12409

13700

15576

17540

19705

22118

24772

27618

30569

33520

36350

38936

41165

42942

44200

44914

45107

45108

12.5

13.7

16.2

18.7

22.7

27.2

32.4

38.3

45.2

53.1

62.1

72.0

82.7

93.2

102.6

110.3

115.6

118.5

119.3

119.3

765.0

837.0

986.9

1141.3

1386.2

1660.0

1975.5

2340.5

2760.7

3241.9

3789.1

4398.0

5045.7

5687.3

6266.0

6731.3

7055.1

7234.1

7281.6

7281.9

1007

1042

1104

1159

1236

1312

1390

1471

1555

1639

1722

1804

1880

1947

2000

2039

2063

2075

2078

2078

13.4

13.1

12.6

12.0

11.2

10.6

10.0

9.5

9.0

8.5

8.1

7.6

7.2

6.8

6.6

6.4

6.3

6.2

6.2

6.2

5.87

6.31

7.13

7.89

8.99

10.13

11.38

12.76

14.27

15.91

17.64

19.43

21.17

22.76

24.07

25.03

25.64

25.96

26.04

26.04

61V MFP 56x20 /

工作电压 螺旋桨 油门 拉力 电流 输入功率 转速 电机温度

Torque(N·m)

扭矩

619.0

688.9

824.3

957.1

1163.1

1392.1

1656.8

1965.8

2324.1

2730.2

3181.1

3669.6

4167.7

4639.5

5040.1

5344.0

5539.5

5640.3

5666.0

5666.1

Power 
Output(W)

输出功率力效

61V+MFC 57x20拉力负载曲线图 61V+MFC 57x20锂离子聚合电池拉力数据表

Voltage(V) Propeller Throttle(%) Thrust(g) Current(A)
Power

 Input(W) Speed(RPM) Efficiency(g/W)
Motor

Temperature(℃)

33%

35%

37%

39%

42%

45%

48%

51%

54%

57%

60%

63%

66%

69%

72%

75%

78%

81%

84%

100%

9452

10280

11740

13024

14800

16582

18515

20674

23082

25716

28512

31385

34226

36924

39364

41446

43087

44237

44883

45064

11.6

13.0

15.6

18.0

21.6

25.4

29.9

35.1

41.3

48.6

57.0

66.4

76.4

86.8

96.8

105.9

113.4

118.8

121.9

122.7

707.9

792.0

950.3

1099.1

1318.3

1552.8

1822.4

2142.4

2522.8

2969.1

3481.0

4051.7

4665.5

5296.6

5909.5

6463.9

6920.8

7250.7

7439.6

7492.7

1000

1042

1112

1169

1244

1314

1386

1463

1544

1630

1717

1803

1884

1957

2020

2071

2110

2136

2151

2155

13.4

13.0

12.4

11.8

11.2

10.7

10.2

9.7

9.1

8.7

8.2

7.7

7.3

7.0

6.7

6.4

6.2

6.1

6.0

6.0

5.46

5.93

6.76

7.48

8.48

9.47

10.56

11.78

13.15

14.67

16.31

18.02

19.73

21.36

22.81

24.02

24.94

25.57

25.91

26.00

61V MFC 57x20 /

工作电压 螺旋桨 油门 拉力 电流 输入功率 转速 电机温度

Torque(N·m)

扭矩

571.8

647.1

786.7

915.5

1104.0

1303.6

1532.5

1804.4

2126.2

2504.2

2933.0

3402.9

3893.2

4376.9

4825.0

5209.0

5510.9

5718.3

5835.3

5867.4

Power 
Output(W)

输出功率力效

180

144

108

72

36

16

12.8

9.6

6.4

3.2

10000

8000

6000

4000

2000

3000

2400

1800

1200

600

40

32

24

16

8

100

80

60

40

20

Eff(%) Eff(g/W) POUT(W)

0 10 20 30 40 706050

Tor(N.m) Spd(RPM) C(Amp)

T(Kg/rotor)

140

112

84

56

28

16

12.8

9.6

6.4

3.2

6000

4800

3600

2400

1200

2500

2000

1500

1000

500

30

24

18

12

6

100

80

60

40

20

Eff(%) Eff(g/W) POUT(W)

0 5 10 15 20 40 45 50353025

Tor(N.m) Spd(RPM) C(Amp)

T(Kg/rotor)

140

112

84

56

28

16

12.8

9.6

6.4

3.2

7000

5600

4200

2800

1400

2500

2000

1500

1000

500

30

24

18

12

6

100

80

60

40

20

Eff(%) Eff(g/W) POUT(W)

0 5 10 15 20 40 45 50353025

Tor(N.m) Spd(RPM) C(Amp)

T(Kg/rotor)

X13 G2

使  用  说  明  书

·电机 x 1pcs

·电调 x 1pcs

·防护罩 x 1pcs

·电调下支架 x 1pcs

·喷头固定座 x 1pcs

·紧固螺钉 x 若干

·D50 碳管（客户自备）

电机

喷头固定座

M4×8-2pscM5×18-3pscM4×25-4pscM4×18-4psc

D50 碳管（客户自备）

防护罩

电调下支架

电调

4 5

1 2 3

2、防护罩完成拆卸状态。

4-1、将电调上支架安装至碳管，可以缓慢调整电调的位置，应保证电源线缆与碳管外壁不产
       生接触干涉，避免振动磨损线缆；
4-2、将电调下支架安装至碳管，保证电调下支架与电调上支架安装到位后，锁紧4颗M4×18
       的螺钉。
注意！！！
4颗螺钉推荐涂中等强度螺丝胶(如：乐泰243)防松，提升安装可靠性。
均匀对称的锁紧4颗螺钉，以保持电调支架的受力均匀，建议锁紧扭矩3±0.5N.m。

5、将防护罩安装至管夹座，确保与管夹座安装到位后，锁紧4颗M4×25的螺钉。
注意！！！
4颗螺钉推荐涂中等强度螺丝胶(如：乐泰243)防松，提升安装可靠性。
均匀对称的锁紧4颗螺钉，锁紧扭矩不做严格管控。

1-1、将预先装好的“电机+电调+管夹座”从包装箱中取出；
注意！！！
因电机三相线缆已提前与电调连接锁紧，取出产品时需双手同时
取出电机与电调，以免损坏线缆。
1-2、轻轻取下防护罩（紧固螺钉尚未安装）。

3、将电机安装至碳管末端，在此过程需把电源线缆穿进碳
     管中心孔，保证管夹座上的定位块与碳管的定位切口对
     齐后，锁紧3颗M5×18的螺钉。
注意！！！
3颗螺钉推荐涂中等强度螺丝胶(如：乐泰243)防松，提升
安装可靠性。
均匀对称的锁紧3颗螺钉，以保持管夹座的受力均匀，建议
锁紧扭矩6±0.5N.m。

6 7

6、将喷头固定座安装致电机管夹座下方，确保与管夹座安装到位后，锁紧2颗M4×8的螺钉。
注意！！！
2颗螺钉推荐涂中等强度螺丝胶(如：乐泰243)防松，提升安装可靠性。
均匀对称的锁紧4颗螺钉，以保持电调支架的受力均匀，建议锁紧扭矩3±0.5N.m。 7、安装完成状态。
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10 灯色状态说明

11 日常使用

调整LED颜色更换2

X13 G2转向和灯色的变更，可通过遥控器油门摇杆方式进行参数设定。参数设定方式如下：

使用遥控器油门摇杆设定参数分为四个步骤：

①进入设定模式；②选择参数设定项；③选择参数值；④退出设定模式。

遥控器调参1

09 警示音说明

电机通电的后异常警示音，与油门信号和电压异常有关，检查输入电压和油门。

上电后电机无法启动

上电后电机无法启动

上电电压低于25V

上电电压高于81V

可能原因警报音故障现象

“哔哔哔…”的急促单音

“哔、哔、哔、......”（每个间隔1秒）

“哔哔”、“哔哔”、（每个间隔1秒）

“哔哔”、“哔哔”、（每个间隔1秒）

油门未归零

接收机油门通道无油门信号输出

电池电压过低

电池电压过高

解决办法

将油门打至最低点

检查发射机与接收机配合是否正常
检查油门控制通道接线是否正常

更换合适的满电电池

更换合适的满电电池

开启遥控器，将油门打到最高，电调接上电池，等待2秒，电机鸣叫“1113”提示音，再等待5秒，会再次鸣叫“1113”提示音,表示已经进入设定模式，进入第

二步“选择参数设定项”。

一、进入设定模式

进入设定模式后，会听到3种提示音，按如下顺序循环鸣叫。在鸣叫某个提示音后，3秒内将油门打到最低，则进入对应的参数设定项并鸣叫“3331”提示音，或

进入第四步“退出设定模式”。

二、选择参数设定项

在第二步中，当电机鸣叫出3.“哔-哔-哔”

（即第三个设定项）三声短音后，3秒内将

油门打到最低点，则选定“保存并退出”

项，马达鸣叫“33112”提示音，表示所有

参数已被保存，调参过程结束，随后进行

自检。等待自检完成后表示系统准备就绪

。

四、退出设定模式

参数项目

转向
灯色

1
2

参数值（提示音） 1
“哔”

2
“哔-哔”

3
“哔-哔-哔”

4
“哔-哔-哔-哔”

CCW
红

CW
*绿（默认） 白

5
“哔--”

关闭蓝

“哔”
“哔-哔”
“哔-哔-哔”

1
2
3

转向
灯色
保存并退出（进入第四步）

（1短音）
（2短音）
（3短音）

三、选择参数值

进入设定项后，马达会循环鸣叫，在鸣叫某个提示音后将油门打到最高点，则选择该提示音对应的参数值，

并鸣叫“1113”提示音，表示该参数设定已被“暂存”，返回第二步选择参数项目，可选择其他参数设定项

或选择退出设定模式。

默认转向为动力系统上标示的CW或CCW转向。

运行DataLink软件
选择“CAN调参页面”,等待总线速率自动设
置完成，默认“总线速率500kbps”，选择
“独立参数”

点击“扫描”
根据需求自行设置选择LED灯颜色，
并“保存参数”

断电。断电无先后顺序

电调连接DataLink V2数据盒，
数据盒通过USB数据线连接到电脑，
电调通电

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认
DataLink V2数据盒的软件版本，保证程序版本在
LINK-01.2.16-SC或更新版本

LED灯出厂默认为绿色，X13 G2已经取消物理LED等开关，除遥控器调参外只能通过软件或者飞控通过CAN调参的方式修改LED灯颜色。可使用DataLink V2数据盒、

CAN分析仪、飞控等工具对LED灯颜色进行修改。

DataLink V2数据盒需要额外购买，请在淘宝、代理商、好盈销售处购买；CAN分析仪，需要额外购买；飞控操作方式，请提前联系飞控厂家是否支持。参数设置时，灰

色为不可选中参数。高级参数谨慎变更，环路控制参数和电机控制参数涉及驱动程序控制逻辑并影响实际飞行效果，请保证同一架飞机的每个动力参数都一致。错误的参

数可能会导致坠机事故。

本说明书仅提供使用DataLink V2对动力套进行调参的操作方式，不提供CAN分析仪和飞控的操作方式。CAN分析仪请遵循好盈协议/DroneCAN协议，飞控请联系相应的

飞控厂家。

1）连线

     USB线连接电脑和DataLink V2数据盒；

     电调---->DataLink V2数据盒“黄 灰 绿”---->“-  CH1  CL1”，数据盒上的XT30接口无需重复供电。

2）软件操作

DataLink V2数据盒操作方式

闪烁当前选择灯色 灯语含义 解决方法

更换电池（使用低于81V的电池）

更换电池（使用高于25V的电池）

•重新上电，并检查电机有无异物
•建议检查折叠桨的叶片是和桨夹之间是否已无折合力可进行甩动

•联系售后                              

 •检查信号线是否连接飞控          
  •检查遥控器、飞控是否开机        

       •检查黑白线电阻，如果短路，联系售后

电机转动过程中，出现此问题，请检查飞机电池、电路

等待动力套降温冷却后方可重新上电运行

等待动力套降温冷却后方可重新上电运行

•油门归零后可以重新启动                                 
•请查看电机内，是否有异物，清除异物后再启动   

•请检查电机线路是否完好                  •联系售后

•请检查电机是否有完好                     •联系售后

•请检查电机是否有完好                     •联系售后

•重新上电可恢复正常                        •联系售后

•重新上电可恢复正常                        •联系售后

•重新上电可恢复正常                        •联系售后

过压

欠压

过流

油门丢失

油门未归零

MOS过温（超过110℃）

电容过温（超过100℃）

触发堵转保护

上桥开路

上桥短路

电机缺相短线

A相运放异常

B相运放异常

C相运放异常

连续1短闪

连续2短闪

连续3短闪

连续1长闪

连续（1长闪+1短闪）

连续（1长闪+2短闪）

连续（1长闪+3短闪）

连续（1长闪+4短闪）

连续（2长闪）

连续（2长闪+1短闪）

连续（2长闪+2短闪）

连续（2长闪+3短闪）

连续（2长闪+4短闪）

连续（3长闪）

日志读取8

运行DataLink软件

运行“黑匣子实时数据”
程序，进入软件新页面

读取实时数据，并等待
数据自动读取完

DataLink V2数据盒通过
USB数据线连接到电脑

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DataLink V2数据盒的
软件版本，保证程序版本在LINK-01.2.16-SC或更新版本

断开USB线并连接串口助手
到DataLink V2数据盒

选择串口号，然后“打开实时数据”，选择需要下载
电调的“ID”，确认本次通电前多少“分钟”的数据

数据将自动保存在“实时数据”的
“Image”文件夹里，可自行导入

设备断电。断电无先后顺序

电脑打开“Volume.rar”文件，并在文件中运
行此安装文件。等待文件安装完成。

动力套默认情况下，能够存储2小时的运行日志。数据格式遵循HWCAN协议和DroneCAN协议，默认为HWCAN协议。使用飞控，DataLink V2数据盒，CAN分析仪可查

看日志数据。飞控和CAN分析仪使用方法遵循HWCAN和DroneCAN协议，本说明书里略。本说明书只简易说明DataLink V2数据盒使用方法。

微克、博鹰、极翼等闭源飞控，请联系厂家获取使用方法。

电调将记录转速、油门、电流、电压、电调温度、MOS温度、电容温度、电机温度、电调状态信息。电机温度需要在电机里另加温度传感器，标品电机没有，标准版本的

此数据无任何实际意义。

如需使用DataLink V2数据盒进行读取，需使用DataLink V2数据盒，DataLink软件，串口助手，USB数据线。

1）连线

     串口助手---->DataLink V2数据盒“GND  5V  TX  RX”---->“— +  RX1  TX1”（请按此对应线序）；

     电调---->DataLink V2数据盒“黄 灰 绿”---->“-  CH1  CL1”，数据盒上的XT30接口无需重复供电，多个电调可以并联使用。

     注意：多个电调并联使用的时候，ID和油门编号必须设置为不一样，否则只有一个电调能被识别到或者没有数据。

2）软件操作

CAN调参功能的使用5

运行DataLink软件

根据需求“基础设置”
“独立参数”“公共参数”

查看参数介绍

电调连接DataLink V2数据盒，数据盒
通过USB数据线连接到电脑，电调通电

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DataLink V2数据
盒的软件版本，保证程序版本在LINK-01.2.16-SC或更新版本

进入CAN调参页面

等待总线速率自动设置完
成，默认“总线速率
500kbps”

点击“扫描”，等待参数出现 根据需求修改参数 “保存参数”后断电

在无要求的情况下，电调默认出厂ID为1、油门通道为1，总线速率为500kbps。

X13 G2开放多项功能，可自行调参。调参时请根据实际需求调整。可调整油门行程，更换DroneCAN协议，修改LED灯颜色等。

具体可参见相关文档，DataLink V2数据盒，软件版本应为LINK-01.2.16-SC或更新版本才能使用。

高级参数谨慎变更，环路控制参数和电机控制参数涉及驱动程序控制逻辑并影响实际飞行效果，请保证同一架飞机的每个动力参数都一致。错误的参数可能会导致坠机事故。

此功能可以和飞控互通并遵循HWCAN和DroneCAN协议，开源飞控操作请按照两种协议设置，商用飞控，请联系飞控厂家。

Ardupilot飞控，请参照 https://ardupilot.org/copter/docs/common-hobbywing-dronecan-esc.html 

除通过飞控进行调参外，此功能其他使用方式需要另购DataLink V2数据盒才能使用。

在使用此功能前，保证电脑系统提前安装了Micosoft Visual C++ 2013 软件，否则无法正常操作。

1）连线

     电调---->DataLink V2数据盒“黄 灰 绿”---->“-  CH1  CL1”，数据盒上的XT30接口无需重复供电。

     USB线连接DataLink V2数据盒到电脑。

     电调通电。

     更改ID时请将桨拆卸下来，避免危险发生。

     同一架飞机，不同的电调ID和油门不能相同，否则使用CAN功能时，相同ID的不同电调会被识别成一个电调。

2）软件操作

故障存储6
故障记录功能可以记录到过压，过流，油门丢失，MOS过温，电容过温，堵转故障，开路故障，短路故障，断线故障等；当发生这些故障时，其累计故障次数会相对应的

+1，记录下最后一次故障对应上电次数与其最后一次故障发生时对应的运行时间。

记录累计上电次数，电调每一次下电后再一次上电时其值会相对应的+1；记录累计运行时间，电调在上电运行的累计时间。整机厂可以根据运行时间和上电次数，自行设

置保养标准。

此功能需使用DataLink V2数据盒，DataLink软件，串口助手，USB数据线。

注：DataLink软件可在好盈官网、经销商、好盈销售、好盈售后获取。

      DataLink V2数据盒版本要求：LINK-01.2.16-C或更新版本；串口助手要求：USB转TTL协议；DataLink软件要求为故障存储版，可在官网、微信公众号或者

      售后获取。

      DataLink V2数据盒有三种供电方式（+5V），USB数据线、串口助手、外置供电线，任选一种即可供电方式即可，无需重复供电。

注：详细使用步骤请参照DataLink V2数据盒使用手册。

运行DataLink软件 在DataLink软件的右上角，点击“串口”，
进入下一个页面，再点击“CAN故障分析”

选择串口号，默认波特率，
并点击“打开串口”。

点击通道选择下方的“扫描”，等待后面的通道
出现黑点

电调连接DataLink V2数据
盒，数据盒通过USB数据线
连接到电脑，电调通电

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DataLink V2
数据盒的软件版本，保证程序版本为LINK-01.2.16-C或更新
版本，随后断开USB线并连接串口助手到DataLink V2数据
盒

保存数据或者退出页面 设备断电。断电无先后顺序。

选择“读取故障信息”，等待数
据读取

1）连线

     串口助手---->DataLink V2数据盒“GND  5V  TX  RX”---->“— +  RX2  TX2”（请按此对应线序）；

     电调---->DataLink V2数据盒“黄 灰 绿”---->“-  CH1  CL1”，数据盒上的XT30接口无需重复供电，多个电调可以并联使用。

注意：多个电调并联使用的时候，ID和油门编号必须设置为不一样，否则只有一个电调能被识别到。

2）软件操作

实时数据读取7
动力套通电，即对外传输实时数据。数据格式遵循HWCAN协议和DroneCAN协议，默认为HWCAN协议。使用飞控，DataLink V2数据盒，CAN分析仪可查看实时数据。

飞控和CAN分析仪使用方法遵循HWCAN和DroneCAN协议，本说明书里略。

本说明书只简易介绍DataLink V2数据盒使用方法。

Ardupilot飞控，请参照 https://ardupilot.org/copter/docs/common-hobbywing-dronecan-esc.html 

微克、博鹰、极翼等闭源飞控，请联系厂家获取使用方法。

电调将实时输出转速、油门、电流、电压、电调温度、MOS温度、电容温度、电机温度、电调状态信息。电机温度需要在电机里另加温度传感器，标品电机没有，标准版

本的此数据无任何实际意义。

如需使用DataLink V2数据盒进行读取，需使用DataLink V2数据盒，DataLink软件，串口助手，USB数据线。

运行DataLink软件

在DataLink软件的右上角，点击“串口”，进
入下一个页面，再点击“CAN数据”

选择串口号，默认波特率1024000，并点击“打开串口”
连接串口。并默认”极对数，齿比”，点击“确认”

数据将更新在图表上。如果数据没有出现，
增加油门让电机轻微旋转，数据将出现

电调连接DataLink V2数据盒，数据盒通过
USB数据线连接到电脑，电调通电

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认DataLink V2数据盒的软件版本，保证程序版本为
LINK-01.2.16-SC或更新版本，随后断开USB线并连接串口助手到DataLink V2数据盒

设备断电。断电无先后顺序保存数据或者退出页面

1）连线

     串口助手---->DataLink V2数据盒“GND  5V  TX  RX”---->“— +  RX1  TX1”（请按此对应线序）；

     电调---->DataLink V2数据盒“黄 灰 绿”---->“-  CH1  CL1”，数据盒上的XT30接口无需重复供电，多个电调可以并联使用。

     注意：多个电调并联使用的时候，ID和油门编号必须设置为不一样，否则只有一个电调能被识别到或者没有数据。

2）软件操作

其他功能9
CAN功能拓展

CAN功能拓展，需要遵循HWCAN和DroneCAN协议，与飞控连接好，可以通过CAN获取电调的工作信息、数字油门、电调设置，或进行飞控升级等。

闭源飞控，请联系飞控厂家。

Ardupilot飞控，请参照 https://ardupilot.org/copter/docs/common-hobbywing-dronecan-esc.html 

线序定义，CAN线为的黄灰绿三色线，黄为GND（地线），灰为CAN-High、绿色为CAN-Low。

使用CAN通讯，需要遵循CAN协议，请联系好盈或代理商获取协议内容。默认总线速率500kbps ，可自行设置；无CAN电阻，使用时在飞控端加CAN电阻；ID1，油门通

道1，使用时请自行设置。

12 维护保养

•首次使用无人机或者长期不用的飞机。需要在拆桨后根据飞控的电机转向查看功能，确认电机的转向，并检查桨叶和电机安装是否正确，按照飞控的电机转向方式依次

   查看。若有异常，请及时修改。

•展开桨叶，展开到180度水平。展开过各程中，检查桨叶与桨夹之间的松紧度，若桨叶出现了松动，使用内六角螺丝刀将桨叶重新紧固；并仔细检查飞机上使用的桨是

   否有裂纹和缺口，塑料聚合物桨叶，小于2mm的缺口并不影响实际使用，若大于，请及时更换。

•每次作业前，优先检查电机、桨叶、机臂的螺丝是否安装牢固。检查时，手动摇晃相关部分，若有部位检动请及时紧固，这些部位关系到飞机飞行安全，一定要仔细检

   查；若发现有部件老化或者损坏，请及时更换。

•每飞行20小时/200个架次，或者长期存储一个月后，需要对无人机进行做定期的维护保养。在日常使用和存储的的过程中，设备可能会发生磨损、老化和故障。

•若是长久不使用，桨叶和电机上有灰尘、农药残留，用湿毛巾擦除。定期维护保养可以确保设备以最佳的状态投入到下一周期的作业中，降低故障风险并提升作业效率。

13 售后维修

动力系统设备损坏请及时联系好盈售后客服，在不影响性能的前提下，并确保跟客服联系后可自行使用好盈原厂动力系统套装配件进行更换，禁止用户自行替换非原厂配件

（如螺钉，桨夹，桨叶，保护套等）进行使用；若造成任何后果，厂家不承担任何责任。

更换桨叶3
•使用内六角螺丝刀依次将两个叶片紧固螺钉取出，换上完好叶片。如需要更换桨夹则继续使用工具将桨夹紧固螺钉取出更换整套桨夹加桨叶。

•安装桨夹、叶片时先将桨夹底盖安装在电机上面，再依次安装叶片、螺旋桨垫片、桨夹上盖，最后安装紧固螺钉；注意安装桨叶螺钉夹紧后叶片和桨夹之间需有一定折

   合力但可进行旋转，使用中强度螺丝胶并确保桨夹与电机紧固螺钉拧紧。

•注意同一个桨夹上安装的两片叶片唯一码需保证一致，若单片损坏需两片一起更换。

注：长期未被拧过的螺丝，螺丝上的厌氧型螺纹胶已经凝固，强行拧螺丝可能会拧断螺丝或导致滑丝。请提前用热风枪或者吹风机对螺丝进行预热。把螺丝温度加热到

      70℃左右时，再使用内六角螺丝刀对螺丝进行拆卸。

固件升级4
软件升级分为电脑在线升级和飞控远程升级（OTA）两种方式。远程升级需与飞控配合，此处不做解释。

此功能需使用DataLink V2数据盒，升级包专用DataLink软件，USB数据线。

DataLink V2数据盒版本要求，LINK-01.2.16-SC或更新版本；DataLink软件联系好盈获取。

注：使用此功能前请保证电脑已安装VC运行库，未安装无法使用。一个升级包内通常只含有1款电调的一个程序，其它程序，请重新获取新的升级包。详情请参照 

      DataLink V2使用手册。升级包可在购买处、好盈官网、经销商、好盈销售、好盈、售后获取。由于此动力套电调的驱动算法是FOC，程序有唯一性，只能在固定版

      本上升级，不能随意升级。

注：只能从已有的程序里升级，仅可升级软件，硬件无法升级。

1）连线

     USB线连接电脑和DataLink V2数据盒；

     电调---->DataLink V2数据盒“黄 灰 绿”---->“-  CH1  CL1”，数据盒上的XT30接口无需重复供电。

CAN电调升级

紧固螺钉

桨夹盖

垫圈

螺旋桨

垫圈

桨夹座

紧固螺钉

运行DataLink软件
点击“CAN->ESC(FAST)”,电调固件
升级页面，选择总线速率（默认
500kbps），点击“电调通讯设定”

先点击“扫描”按键，
再给电调通电

待页面的通道上有打钩提示后，点击
“停止”按键

待页面上出现硬件、固件信息后

电调连接DataLink V2数据盒，数据盒
通过USB数据线连接到电脑，电调通电

进入软件页面，在类型的“DataLink”处确认
DataLink V2数据盒的软件版本，保证程序版本在
LINK-01.2.16-SC或更新版本

等待升级完成，若升级
失败，请再次扫描升级

升级完成后，请再次扫描，确认程序
升级成功

设备断电。断电无先后顺序

在“可用版本”处，选择需要的
固件，点击“更新”

2）软件操作

     可在购买处获取，好盈官网、经销商、好盈销售、好盈售后获取。

注：只能从已有的程序里升级，仅可升级软件，硬件无法升级。


